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1. Teléfonos maviles y ordenadores compatibles con el software Wedo 2.0

~=wFin: El software es adecuado para sistemas Windows Ty superiores, pero no para computadoras Apple. Las computadoras
de escritorio deben estar conectadas a un adaptador Bluetooth externo con Bluetooth 4.0 o superior para sistemas win10

0 superiores, puede buscar directamente wedo en la tienda de Microsoft y descargarlo directamente, Para WIN8 y WINT,

puede comunicarse directamente con el servicio de atencion al cliente para obtener el enlace de descarga,

Tabletas: actualmente wedo2.0 es aplicable a todas las tabletas del mercado, Para los sistemas Android y Hongmeng, puede comunicarse directamente

con el servicio de atencion al cliente para obtener el enlace del disco de red Baidy para descargar para IPAD y buscar directamente

el software de descarga de wedo en la tienda de aplicaciones. .

Teléfono movil: actualmente el software wedo2.0 solo se puede utilizar en sistemas Android y Hongmeng. Enlace de descarga: busque servicio

al cliente para obtenerlo.

2. Como abrir el centro Wedo 20,
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Modelo de bateria: debe preparar dos baterias
AA (se recomienda elegir
baterias Nanfu AAA) e instalarlas

Modelo recargable: es necesario retirar el host

duraﬂtelaearga,sepuedecargar
cualquvermterfaz USB E
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Aqui esta el curso oficial. "~ 7

o sbres b commegty

Qo

Empezando con WeDo 2.0

Crear un nuevo programa

¢ 8 9 @ 7 , : ;
i Haga clic aqui para vincular al centro —a

q
Arrastre el programa a continuacion al area en blanco y se absorbera
autométicamente cuando se acerque a &l Detener el programa a la fuerza
P °$°

. l "Arrastre y suelte el modulo para programar. Si no necesita el médup

simplemente arrastrelo hacia la parte inferior para eliminarlo. I I __.
P — > ——
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Descripcion del modulo comun
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iniciar modulo :

modulo de espera
’ Al usarlo, siemore debe colocarse al inicio del programa. Drgale al programs que SRR s
S peci
Presione e} mogulo de inicio y el programa comenzara : haga gue o
0 y €l prag ‘ ngmeswempenmdenemmespemoqueelsema

ingrese informacicn especfica antes do gjecutarse, Este modulo requiere

entrada para funcianar corractamanta

modulo de bucle .
- Modulo de botones

El programa genera colocado en el modulo de bucle se gjecutard
( ! b en un bucle. £ bucle puede ser infinito, repetirse dentro

de un cierto periodo de tiempo o detenerse despues de que

’ Cuando 52 Usa, siempre debe colocarse af comienzo del programa,

e esta tecls o escriba en maydsculs la tecls en el taciado para nitiar

& programa
ocurra un evento espectiico

~ Madula de motor en sentido antihararia r Madulo de motor en sentido horario

INYNE) : ” - s o e
ONYY9 Establezca Iz rotacion del motor en sentide antihorario, Canfiguee of motar para que gire en sentido antihocarks,

r El modulo de parada del motor detiene
x la rotacion del motor
=

madulo de potencia def motor
Para configurar [a potencia del moter, puece ingresar un valor de 0

a 10 para controlar i3 velocidad del motor

Moduo de tiempo de funcionamiento del motor madulo de iluminacion del cubo
Asigne las luces LED de! concentrador a un color

especifico. Puede cambiar el color ingresando 0-10.

Configure el iempo de funcionamiento del motor {unidad

sequndos). Estabiezca fa duracion ingresando € vaitr especficado

nivel choque

Ingrese al modo de sensor de inclinacion en el bloque Ingrese al modo de sensor de inclinacion en el bloque~---

------ sin inclinacion (u horizontal) ---vibracion

Ingresz al modo de sensor de inclinacion 2n el blogue de programa----

---inclinarse hacia abajo

b distanchy 2 yestes mas osrmang

El.sensor da moyimiento deteots que of objeto se acerca
inclinar hacia arriba

ingrese al modo de sensor de inclinacion --- --- Incline

hacia arriba en el ladrilto )
12 chstanci s cushi mid cacang

| distancia 3¢ hace més grande
inclinarse hacia abajo £l sensor de movimiento detecta un objeto que se aleja

Ingrese el valor detectado (0-10) en el bloque de programa

inclina hacia I3 izquierda

Ingrese al modo de sensor de inclinacion en el ladtillo---- ---

Cambio de distancia £
Inclinacion hacia b quierda sensor de movimiento detecta un objeto que se acerca
056 26D
inclinar hacia la derecha
Bloque numénico Introduce
ngrese al moda de sensor de inclinacicn en el ladrilo... Inclinacin yalices miméricos en & bicgue de prograTe.

hacia |a derecha
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Guia del programa de software
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Ardisis 08l programa: haga dic paragirar primer en o sertido de las aguias del reloj y wegoen sentrdo inverso.

La manecilla de las horas se mUeve y luggo se detiene. Correspondiente al movimiento del robot.

Hacer: girar la pierna derecha hacia atras y luego patear hacia adelante.

Trabajo 2: Transmisor giroscopio

a
32




